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Zusammenfassung

Es gibt ecine steigende Nachfrage fiir drahtlose Systeme, die eine genaue
Positionsbestimmung erméglichen. So wird die Positionierung zur Lokalisierung
von Personal und Gegenstinden in Laboren, Warenhdusern und Krankenhéusern
immer populdrer. Die Anwendung drahtloser Positionierungsverfahren in Such-
und Rettungsoperationen wird wegen des steigenden Interesses an
Sicherheitsdienstleistungen immer wichtiger. Lokalisierungsverfahren fiir die
Roboter werden ausgiebig studiert [2]-[3]. Das Mobilitéitskonzept erweitert diese
Lokalisierungsverfahren. Mobilitit ist nahezu sinnlos ohne die Fahigkeit der
zielgerichteten Fortbewegung, d.h. Navigation. Zusétzlich gibt es fundamentale
Probleme bei der Anwendung von Navigationssystemen wie Global Positioning
System (GPS) innerhalbs von Gebéuden [3].

Prometheus ist der Name eines der laufenden Projekte am Lehrstuhl fiir
Kommunikationstechnik. ~ Prometheus  besteht hauptsdchlich aus  drei
Subprojekten, nimlich HAWK, FALCON und ARGOS. Die drei Subprojekte
basieren auf demselben Plattformkonzept und unterscheiden sich lediglich in der
Art der realisierten Ubertragungstechnik. Das Plattformkonzept besteht aus einem
digitalen ~ Signalprozessor (DSP, Digital Signal Processor), einer
Schnittstellenkarte, welche den DSP mit der jeweiligen
Ubertragungstechnikplatine verbindet.

ARGOS, der Gegenstand dieser Studie zielt auf einfache, billige und genaue
Systeme zur Entfernungsmessung fiir Umgebungen innerhalb von Gebduden.
Besonders Augenmerk liegt auf Fabriken. ARGOS ist ein optisches System zur
Entfernungsmessung und wird in dieser Arbeit mit funkbasierten und
ultraschalbasierten Systemen verglichen. Es wird erldutert das optische Systeme
zur Entfernungsmessung beste Chancen auf preiswerte Realisierungen haben.

Weiterhin diskutiert der Verfasser kriterien fiir die Auswahl geeigneter
Testsignale fiir die optische Entfernungsmessung. Diese Diskussion erfolgt vor
dem Hintergrund geeigneter Schitzverfahren. Der Verfasser stellt schlieBlich ein
neuartiges Schitzverfahren zur Entfernungsmessung vor. Simulationen zeigen die
Vor- und Nachteile dieses Algorithmus und seiner Schliisselparameter.
SchlieBlich prasentiert der Verfasser die von ihm realisierte Version von ARGOS
und legt anhand von Messergebnissen die Funktionstiichtigkeit mit dar.



	

