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Gleichanteil der Q-Komponente am Ausgang, S. 129
DC-Offset des ADC im I-Pfad, S. 89

DC-Offset des ADC im Q-Pfad, S. 89

DC-Offset des Mischers im I-Pfad, S. 89

DC-Offset des Mischers im Q-Pfad, S. 89

Leistung, S. 31

Storleistung durch Aliasing im c-ten Kanal, S. 213
Storleistung durch Séttigung im c-ten Kanal, S. 31
Spiegelspektralleistung im c¢-ten Kanal, S. 228
Spiegelspektralleistung am  Ausgang hervorgerufen
durch den Storanteil des Eingangssignals im c-ten
Kanal, S. 228

Spiegelspektralleistung am Ausgang hervorgerufen
durch den Nutzanteil des FEingangssignals im c-ten
Kanal, S. 107

modifizierte ideale Ausgangsleistung im c-ten Kanal, S.
94

Storanteil der idealen Ausgangsleistung im c-ten Kanal
(ohne Fehler im DCR), S. 228

Nutzanteil der idealen Ausgangsleistung im c-ten Kanal,
S. 107
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Storleistung durch Jitter im c-ten Kanal, S. 50
Storleistung im c-ten Kanal, S. 209

Storleistung durch DC-Offsets im c-ten Kanal, S. 213
Storleistung durch DC-Offsets bei f = 0, S. 216
Leistung des Gleichanteils der I-Komponente, S. 104
Leistung des Gleichanteils der Q-Komponente, S. 104
Leistung des Quantisierungsrauschens im c-ten Kanal,
S. 32

thermische Rauschleistung, S. 49

Signalleistung bzw. Nutzleistung im c-ten Kanal, S. 30
Stérleistung durch Ubersprechen vom Eingangssignal
auf die LO-Eingénge der Mischer im c-ten Kanal, S. 228
Leistung des Begrenzereingangssignals, S. 30

durch Eingangsrauschen direkt (ohne Spiegelspektrum,
etc.) am Ausgang im c-ten Kanal hervorgerufene
Rauschleistung, S. 213

Spitzenfaktor (engl.: peak factor, back-off factor) des m-
ten ADC, S. 29

Spitzenfaktor des ADC im I-Pfad, S. 89

Spitzenfaktor des ADC im Q-Pfad, S. 89

optimaler Spitzenfaktor, S. 33

Primfaktoren, S. 133

Giitemaf fiir ADC, S. 46

belastete Resonatorgiite, S. 12
Quantisierungsschrittweite, S. 32

Widerstand, S. 49

Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem verallgemeinerten Modell, S. 15
Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von DEMIR et al., S. 14
Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von LEESON, S. 12
Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von MULLER, S. 13
Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von SCHERER, S. 13

Kreuzspektrum der Taktjitter von MC-Zweigen, S. 66
Kreuzspektrum der Taktjitter von TI-Zweigen, S. 66
Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Aper-
turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zu-
sammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 101
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Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Aper-
turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zu-
sammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals
einschlieflich dem Storanteil durch das Eingangsrau-
schen entsteht, S. 101

Bei der Berechnung des Stéranteils des PSD durch Aper-
turzeitjitter auftretende Faltungsintegrale, die im Zu-
sammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch
Ubersprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingénge
der Mischer entstehen, S. 102

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Takt-
jitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zusammen-
hang mit dem Spiegelspektralanteil des Ausgangssignals
entsteht, S. 101

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch
Taktjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zusam-
menhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals ein-
schliefllich dem Stéranteil durch das Eingangsrauschen
entsteht, S. 101

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Takt-
jitter auftretende Faltungsintegrale, die im Zusammen-
hang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch Uber-
sprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingénge der
Mischer entstehen, S. 102

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Jitter
auftretendes Faltungsintegral, S. 66

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Aper-
turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, S. 67

Bei der Berechnung des Storanteils des PSD durch Takt-
jitter auftretendes Faltungsintegral, S. 67
Leistungsdichtespektrum (PSD) von z(t), S. 6
Kreuzspektrum von z(t) und y(t), S. 64

Rolloff-Faktor, S. 169

Autokorrelationsfunktion (ACF) von z(t), S. 7
Kreuzkorrelationsfunktion (CCF) von z(t) und y(t), S.
64

Sattigungsschwelle, S. 29

Signal-Stor-Verhiiltnis in dB, S. 32

Verhéltnis der Erwartungswerte von Nutz- zu Storleis-
tung in dB, S. 39

Signal-Stor-Verhéltnis, S. 209

Signal-Stor-Verhéltnis am Ausgang im c-ten Kanal in
dB, S. 32
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Signal-Stor-Verhéltnis durch Séttigung in dB, S. 33
Signal-Stor-Verhéltnis durch Jitter in dB, S. 41
Signal-Stor-Verhéltnis durch Quantisierung in dB, S. 33
Signal-Stor-Verhéltnis durch Quantisierung und Sétti-
gung in dB fiir pf**, S. 33

Abtastperiode, S. 5

nominelle Laufzeit des FD-Filters, S. 165
Symboldauer, S. 169

diskretes Zeitinkrement, S. 36

Abtastzeitpunkt, S. 5

Eingangsspannungsbereich eines ADC, S. 49
Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des
Begrenzers, S. 29

Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des
Begrenzers im I-Pfad, S. 93

Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des
Begrenzers im Q-Pfad, S. 93

Eingangssignal des m-ten Begrenzers beim H-ADI-
Modell, S. 62

Wortlénge, S. 32

Wortlédnge des Akkumulators, S. 133

effektive Wortléange, S. 45

effektive Wortlange durch die Komparatorunsicherheit,
S. 51

effektive Wortlédnge durch den Jitter, S. 50

effektive Wortldnge durch thermisches Rauschen, S. 49
Wortlénge des i-ten Speichers, S. 133
FoOURIER-Koeffizienten des Taktsignals, S. 7
FOURIER-Transformierte von x(t), S. 7

Eingangssignal, S. 29

modifiziertes Eingangssignal, S. 91

komplexe Einhiillende von z(t), S. 86

komplexe Einhiillende von 2'(¢), S. 91

c-tes Teilsignal von Z(t), S. 95

c-tes Teilsignal von Z'(t), S. 95

Taktsignal, S. 7

Storanteil des Eingangssignals, S. 29

Nutzanteil des Eingangssignals, S. 29

Ausgangssignal, S. 29

komplexes Ausgangssignal, S. 93

phasenverschobenes Ausgangssignal, S. 148

zur Phasenkompensation transformiertes Ausgangssi-
gnal, S. 147

phasenkompensiertes Ausgangssignal, S. 147
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Yo (tr)
gilk(tk)
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laufzeitkompensiertes Ausgangssignal, S. 166
Storanteil des Ausgangssignals durch Aliasing, S. 66
Storanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,
der im Zusammenhang mit dem Spiegelspektralanteil
des Ausgangssignals entsteht, S. 100

Storanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,
der im Zusammenhang mit dem Nutzanteil des Aus-
gangssignals einschlieflich dem Storanteil durch das Ein-
gangsrauschen entsteht, S. 100

Storanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,
der im Zusammenhang mit dem Anteil des Ausgangs-
signals durch Ubersprechen vom Eingangssignal auf die
LO-Eingénge der Mischer entsteht, S. 100

Storanteil des Ausgangssignals durch Sattigung, S. 38
Storanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 100

Storanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssi-
gnals einschliefilich dem Storanteil durch das Eingangs-
rauschen entsteht, S. 100

Storanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals
durch Ubersprechen vom Eingangssignal auf die LO-
Eingéinge der Mischer entsteht, S. 100

Ausgangssignal des Filters, S. 92
verstiarkungskompensiertes Ausgangssignal, S. 147
Spiegelspektralanteil des Ausgangssignals, S. 99
Inphase-Ausgangssignal, S. 93

ideales Ausgangssignal, S. 87

Storanteil des idealen Ausgangssignals (ohne Fehler im
DCR), S. 99

Nutzanteil des idealen Ausgangssignals, S. 99
modifiziertes ideales Ausgangssignal, S. 92

Storanteil des Ausgangssignals durch Jitter, S. 38
Storanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-
sammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 102

Storanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-
sammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals
einschlieflich dem Storanteil durch das Eingangsrau-
schen entsteht, S. 102
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g?o(tk) Storanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-
sammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch
Ubersprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingéinge
der Mischer entsteht, S. 102

gM(t Ausgangssignal des komplexen Mischers, S. 87

Ym (tr) Ausgangssignal des m-ten Zweiges, S. 59

yAPC () Ausgangssignal des m-ten ADC, S. 63

gN(tk) Storanteil des Ausgangssignals, S. 37

y O(tk) Gleichanteil des Ausgangssignals, S. 38

yQ(tk) Storanteil des Ausgangssignals durch Quantisierung, S.
38

Yq(tr) Quadratur-Ausgangssignal, S. 93

gs(tk.) Nutzanteil des Ausgangssignals, S. 37“

Yso (tr) Storanteil des Ausgangssignals durch Ubersprechen vom
Eingangssignal auf die LO-Eingénge der Mischer, S. 99

gx(tk) Storanteil des Ausgangssignals durch Storungen des Ein-
gangssignals, S. 38

Z Menge der ganzen Zahlen, S. 5

Anmerkungen zur Notation

e Im Frequenzbereich werden zeitkontinuierliche bzw. zeitdiskrete Variablen mit
den entsprechenden Grofbuchstaben mit bzw. ohne dem Akzent ’-’ bezeichnet.

e Komplexe Grofien werden unterstrichen.

e Fettgedruckte kleine bzw. grofie Buchstaben bezeichnen Vektoren bzw. Matri-
zen.



