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Atmosphäre sowie die ständige Diskussionsbereitschaft bzgl. fachlicher als auch au-
ßerfachlicher Themen.
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(t) Rauschen des Taktsignals, S. 7

gm zeitunabhängige Verstärkung des m-ten ADC, S. 29
gC,i Verstärkung des ADC im I-Pfad, S. 87
gC,q Verstärkung des ADC im Q-Pfad, S. 87
gF,i Verstärkung des Filters im I-Pfad, S. 87
gF,q Verstärkung des Filters im Q-Pfad, S. 87
gM,i Verstärkung des Mischers im I-Pfad, S. 87
gM,q Verstärkung des Mischers im Q-Pfad, S. 87
gS,i Verstärkung des HF-Verzweigers für den I-Pfad, S. 87
gS,q Verstärkung des HF-Verzweigers für den Q-Pfad, S. 87
gi Verstärkung im I-Pfad, S. 89
gq Verstärkung im Q-Pfad, S. 89
gE Verhältnis der Verstärkung im Q-Pfad zur Verstärkung

im I-Pfad, S. 89
H(z) Übertragungsfunktion eines digitalen Systems, S. 133
H0(e

jΩ) Amplitudengang eines digitalen Systems, S. 128
h0(t) nullphasige, nichtkausale Impulsantwort, S. 169
I Anzahl sinusförmiger Störer, S. 16
IA,c Bei der Berechnung der Störleistung durch Aliasing auf-

tretendes Integral, S. 214
IADC
JC Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Aper-

turzeitjitter vorkommendes Integral, S. 217
IClk
JC Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Takt-

jitter vorkommendes Integral, S. 218
IJ Bei der Berechnung der Störleistung durch Jitter auftre-

tendes Integral, S. 218
IADC
J Bei der Berechnung der Störleistung durch Aperturzeit-

jitter auftretendes Integral, S. 218
IClk
J Bei der Berechnung der Störleistung durch Taktjitter

auftretendes Integral, S. 218
j imaginäre Einheit, S. 6
K Kovarianzmatrix, S. 204
K Konstante, S. 25
k -Konstante, S. 12

k̂ϕ Kehrwert des Verstärkungsschätzers zur Phasenkom-
pensation, S. 149

kτ,m Hilfsgröße zur Laufzeitkompensation, S. 158

k̂g Kehrwert des Verstärkungsschätzers, S. 139
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k̂′
g Kehrwert des modifizierten Verstärkungsschätzers, S.

142

k̂S
g Summe der Signalbeträge zur Bildung des Verstärkungs-

schätzers, S. 139

L̆(ω) Maß für das Phasenrauschen, S. 10
M Anzahl der ADC einer H-ADI, S. 58
N0 Rauschleistungsdichte, S. 12
NClk

0 Rauschleistungsdichte für Frequenzablagen kleiner als
fPLL, S. 13

NB
0 Grundrauschleistungsdichte, S. 12

NX
0 Spektrale Leistungsdichte des Eingangssignals, S. 42

N
XS,c

0 Spektrale Leistungsdichte des Nutzanteils des Eingangs-
signals im c-ten Kanal, S. 211

NXN
0 Spektrale Leistungsdichte des Rauschanteils des Ein-

gangssignals, S. 211
n Ordnung bzw. Grad, S. 159
O(n) Störfunktion durch DC-Offsets, S. 67
o komplexer DC-Offset, S. 129
om DC-Offset des m-ten ADC, S. 29
oi DC-Offset im I-Pfad, S. 91
oq DC-Offset im Q-Pfad, S. 91
o′i Gleichanteil der I-Komponente am Ausgang, S. 129
o′q Gleichanteil der Q-Komponente am Ausgang, S. 129
oC,i DC-Offset des ADC im I-Pfad, S. 89
oC,q DC-Offset des ADC im Q-Pfad, S. 89
oM,i DC-Offset des Mischers im I-Pfad, S. 89
oM,q DC-Offset des Mischers im Q-Pfad, S. 89
P Leistung, S. 31
PA,c Störleistung durch Aliasing im c-ten Kanal, S. 213
PC,c Störleistung durch Sättigung im c-ten Kanal, S. 31
PI,c Spiegelspektralleistung im c-ten Kanal, S. 228
PN

I,c Spiegelspektralleistung am Ausgang hervorgerufen
durch den Störanteil des Eingangssignals im c-ten
Kanal, S. 228

P S
I,c Spiegelspektralleistung am Ausgang hervorgerufen

durch den Nutzanteil des Eingangssignals im c-ten
Kanal, S. 107

P ′
id,c modifizierte ideale Ausgangsleistung im c-ten Kanal, S.

94
Pid,N,c Störanteil der idealen Ausgangsleistung im c-ten Kanal

(ohne Fehler im DCR), S. 228
Pid,S,c Nutzanteil der idealen Ausgangsleistung im c-ten Kanal,

S. 107



xiii

PJ,c Störleistung durch Jitter im c-ten Kanal, S. 50
PN,c Störleistung im c-ten Kanal, S. 209
PO,c Störleistung durch DC-Offsets im c-ten Kanal, S. 213
PDC

O,c Störleistung durch DC-Offsets bei f = 0, S. 216
PO,i Leistung des Gleichanteils der I-Komponente, S. 104
PO,q Leistung des Gleichanteils der Q-Komponente, S. 104
PQ,c Leistung des Quantisierungsrauschens im c-ten Kanal,

S. 32
PR thermische Rauschleistung, S. 49
PS,c Signalleistung bzw. Nutzleistung im c-ten Kanal, S. 30
PSO,c Störleistung durch Übersprechen vom Eingangssignal

auf die LO-Eingänge der Mischer im c-ten Kanal, S. 228
Pu Leistung des Begrenzereingangssignals, S. 30
PX,c durch Eingangsrauschen direkt (ohne Spiegelspektrum,

etc.) am Ausgang im c-ten Kanal hervorgerufene
Rauschleistung, S. 213

pf,m Spitzenfaktor (engl.: p
¯
eak f

¯
actor, back-off factor) des m-

ten ADC, S. 29
pf,i Spitzenfaktor des ADC im I-Pfad, S. 89
pf,q Spitzenfaktor des ADC im Q-Pfad, S. 89
popt

f optimaler Spitzenfaktor, S. 33
pi Primfaktoren, S. 133
Q Gütemaß für ADC, S. 46
QL belastete Resonatorgüte, S. 12
q Quantisierungsschrittweite, S. 32
R Widerstand, S. 49

R̆φClk
s φClk

s
(ω) Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach

dem verallgemeinerten Modell, S. 15

R̆D
φClk

s φClk
s

(ω) Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von et al., S. 14

R̆L
φClk

s φClk
s

(ω) Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von , S. 12

R̆M
φClk

s φClk
s

(ω) Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von , S. 13

R̆S
φClk

s φClk
s

(ω) Leistungsdichtespektrum des Phasenrauschens nach
dem Modell von , S. 13

R̆τs,MC,mτs,MC,r
(ω) Kreuzspektrum der Taktjitter von MC-Zweigen, S. 66

R̆τs,TI,mτs,TI,r
(ω) Kreuzspektrum der Taktjitter von TI-Zweigen, S. 66

R̆I
ADC(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Aper-

turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zu-
sammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 101



xiv

R̆S
ADC(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Aper-

turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zu-
sammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals
einschließlich dem Störanteil durch das Eingangsrau-
schen entsteht, S. 101

R̆SO1
ADC(ω), R̆SO2

ADC(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Aper-
turzeitjitter auftretende Faltungsintegrale, die im Zu-
sammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch
Übersprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingänge
der Mischer entstehen, S. 102

R̆I
Clk(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Takt-

jitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zusammen-
hang mit dem Spiegelspektralanteil des Ausgangssignals
entsteht, S. 101

R̆S
Clk(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch

Taktjitter auftretendes Faltungsintegral, das im Zusam-
menhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals ein-
schließlich dem Störanteil durch das Eingangsrauschen
entsteht, S. 101

R̆SO1
Clk (ω), R̆SO2

Clk (ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Takt-
jitter auftretende Faltungsintegrale, die im Zusammen-
hang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch Über-
sprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingänge der
Mischer entstehen, S. 102

R̆J(ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Jitter
auftretendes Faltungsintegral, S. 66

R̆ADC
J (ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Aper-

turzeitjitter auftretendes Faltungsintegral, S. 67

R̆Clk
J (ω) Bei der Berechnung des Störanteils des PSD durch Takt-

jitter auftretendes Faltungsintegral, S. 67

R̆xx(ω) Leistungsdichtespektrum (PSD) von x(t), S. 6

R̆xy(ω) Kreuzspektrum von x(t) und y(t), S. 64
r Rolloff-Faktor, S. 169
rxx(Δt) Autokorrelationsfunktion (ACF) von x(t), S. 7
rxy(Δt) Kreuzkorrelationsfunktion (CCF) von x(t) und y(t), S.

64
S Sättigungsschwelle, S. 29
SNDR Signal-Stör-Verhältnis in dB, S. 32
SNDR′ Verhältnis der Erwartungswerte von Nutz- zu Störleis-

tung in dB, S. 39
SNDRlin Signal-Stör-Verhältnis, S. 209
SNDRy,c Signal-Stör-Verhältnis am Ausgang im c-ten Kanal in

dB, S. 32



xv

SNDRC
y Signal-Stör-Verhältnis durch Sättigung in dB, S. 33

SNDRJ
y Signal-Stör-Verhältnis durch Jitter in dB, S. 41

SNDRQ
y Signal-Stör-Verhältnis durch Quantisierung in dB, S. 33

SNDRopt
y Signal-Stör-Verhältnis durch Quantisierung und Sätti-

gung in dB für popt
f , S. 33

T Abtastperiode, S. 5
TFD nominelle Laufzeit des FD-Filters, S. 165
TSym Symboldauer, S. 169
tΔ diskretes Zeitinkrement, S. 36
tk Abtastzeitpunkt, S. 5
UFS Eingangsspannungsbereich eines ADC, S. 49
u(tk) Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des

Begrenzers, S. 29
ui(tk) Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des

Begrenzers im I-Pfad, S. 93
uq(tk) Ausgangssignal des Abtasters bzw. Eingangssignal des

Begrenzers im Q-Pfad, S. 93
vm(tk) Eingangssignal des m-ten Begrenzers beim H-ADI-

Modell, S. 62
w Wortlänge, S. 32
wAkku Wortlänge des Akkumulators, S. 133
weff effektive Wortlänge, S. 45
wC

eff effektive Wortlänge durch die Komparatorunsicherheit,
S. 51

wJ
eff effektive Wortlänge durch den Jitter, S. 50

wR
eff effektive Wortlänge durch thermisches Rauschen, S. 49

wi Wortlänge des i-ten Speichers, S. 133
XClk

n -Koeffizienten des Taktsignals, S. 7

X̆(jω) -Transformierte von x(t), S. 7
x(t) Eingangssignal, S. 29
x′(t) modifiziertes Eingangssignal, S. 91
x̃(t) komplexe Einhüllende von x(t), S. 86
x̃′(t) komplexe Einhüllende von x′(t), S. 91
x̃c(t) c-tes Teilsignal von x̃(t), S. 95
x̃′

c(t) c-tes Teilsignal von x̃′(t), S. 95
xClk(t) Taktsignal, S. 7
xN(t) Störanteil des Eingangssignals, S. 29
xS(t) Nutzanteil des Eingangssignals, S. 29
y(tk) Ausgangssignal, S. 29
y(tk) komplexes Ausgangssignal, S. 93
y′(tk) phasenverschobenes Ausgangssignal, S. 148
y′′(tk) zur Phasenkompensation transformiertes Ausgangssi-

gnal, S. 147
y

ϕ
(tk) phasenkompensiertes Ausgangssignal, S. 147



xvi

y
τ
(tk) laufzeitkompensiertes Ausgangssignal, S. 166

yA(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Aliasing, S. 66
yI

ADC
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,

der im Zusammenhang mit dem Spiegelspektralanteil
des Ausgangssignals entsteht, S. 100

yS
ADC

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,
der im Zusammenhang mit dem Nutzanteil des Aus-
gangssignals einschließlich dem Störanteil durch das Ein-
gangsrauschen entsteht, S. 100

ySO
ADC

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Aperturzeitjitter,
der im Zusammenhang mit dem Anteil des Ausgangs-
signals durch Übersprechen vom Eingangssignal auf die
LO-Eingänge der Mischer entsteht, S. 100

y
C
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Sättigung, S. 38

yI
Clk

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 100

yS
Clk

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssi-
gnals einschließlich dem Störanteil durch das Eingangs-
rauschen entsteht, S. 100

ySO
Clk

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Taktjitter, der im
Zusammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals
durch Übersprechen vom Eingangssignal auf die LO-
Eingänge der Mischer entsteht, S. 100

y
F
(t) Ausgangssignal des Filters, S. 92

y
g
(tk) verstärkungskompensiertes Ausgangssignal, S. 147

y
I
(tk) Spiegelspektralanteil des Ausgangssignals, S. 99

yi(tk) Inphase-Ausgangssignal, S. 93
y

id
(tk) ideales Ausgangssignal, S. 87

y
id,N

(tk) Störanteil des idealen Ausgangssignals (ohne Fehler im
DCR), S. 99

y
id,S

(tk) Nutzanteil des idealen Ausgangssignals, S. 99

y′
id
(tk) modifiziertes ideales Ausgangssignal, S. 92

y
J
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Jitter, S. 38

yI
J
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-

sammenhang mit dem Spiegelspektralanteil des Aus-
gangssignals entsteht, S. 102

yS
J
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-

sammenhang mit dem Nutzanteil des Ausgangssignals
einschließlich dem Störanteil durch das Eingangsrau-
schen entsteht, S. 102
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ySO
J

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Jitter, der im Zu-
sammenhang mit dem Anteil des Ausgangssignals durch
Übersprechen vom Eingangssignal auf die LO-Eingänge
der Mischer entsteht, S. 102

y
M

(t) Ausgangssignal des komplexen Mischers, S. 87

ym(tk) Ausgangssignal des m-ten Zweiges, S. 59
yADC

m (tk) Ausgangssignal des m-ten ADC, S. 63
y

N
(tk) Störanteil des Ausgangssignals, S. 37

y
O
(tk) Gleichanteil des Ausgangssignals, S. 38

y
Q
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Quantisierung, S.

38
yq(tk) Quadratur-Ausgangssignal, S. 93
y

S
(tk) Nutzanteil des Ausgangssignals, S. 37

y
SO

(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Übersprechen vom
Eingangssignal auf die LO-Eingänge der Mischer, S. 99

y
X
(tk) Störanteil des Ausgangssignals durch Störungen des Ein-

gangssignals, S. 38
Z Menge der ganzen Zahlen, S. 5

• Im Frequenzbereich werden zeitkontinuierliche bzw. zeitdiskrete Variablen mit
den entsprechenden Großbuchstaben mit bzw. ohne dem Akzent ’˘’ bezeichnet.

• Komplexe Größen werden unterstrichen.

• Fettgedruckte kleine bzw. große Buchstaben bezeichnen Vektoren bzw. Matri-
zen.


