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Nomenklatur 

Formelzeichen Einheit Bedeutung 
   

γ [-] Gleitungen 

ε [-] Dehnungen 

ε [-] Verzerrungsvektor 

ν [-] Querkontraktionszahl 

σ [N/mm²] Normalspannungen 

σ [N/mm²] Spannungstensor 

τ [N/mm²] Schubspannungen 

ai n.n. Multiplikatoren 

d [mm] Knotenverschiebungen 

D(u) n.n. Differentialoperator 

D n.n. Differentialoperatorenmatrix 

E [-] Anzahl der Kanten (edge) 

E [N/mm²] Elastizitätsmodul 

E [N/mm²] Elastizitätsmatrix 

F [-] Anzahl der Flächen (face) 

F [N] Vektor der äußeren Einzelkräfte 

gi n.n. Formfunktionen 

G [-] Anzahl der Löcher (genus) 

G n.n. Formfunktionsmatrix 

k [N/mm²] Elementsteifigkeitsmatrix 

p [N] Vektor der äußeren Volumenkräfte 

p̂  [N] Elementlastvektor 

q [N] Vektor der äußeren Flächenkräfte 

R [-] Anzahl der inneren Zyklen (ring) 

R n.n. Rand 

S [-] Anzahl der Komponenten (shell) 

u [mm] Elementverschiebungsvektor 

V [-] Anzahl der Ecken (vertex) 

Wa [N·mm] Äußere Arbeit 

Wi [N·mm] innere Arbeit 

WR n.n. Restwert 


