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Vil

Formelzeichen und Indizes

Symbol Einheit Grofle

ab — Index fiir Abtrieb oder ablaufend

an - Index fiir Antrieb

A — Verbraucheranschluss

A mm? Wirkfliche an einem Zylinder

Ap mm? Durchflussquerschnitt

Ag mm? Kolbenwirkfliche eines Differenzialzylinders

Agr mm? Ringwirkfléche eines Differenzialzylinders

B — Verbraucheranschluss

e —1! Spannungsvariable in der Bondnomenklatur (,,effort*)

E J Energie, Arbeit

AFE J Energiedifferenz

f -2 Flussvariable in der Bondnomenklatur (,,flow*)
N Kraft

g m/s? Erdbeschleunigung

ges — Index fiir Gesamt

h m Hohe

7 — Ubersetzungsverhiiltnis

1 A Elektrischer Strom

ist - Index fiir Istwert

m kg Masse

max - Index fir Maximum oder maximal

min — Index fiir Minimum oder minimal

M — Index Motor

M Nm Drehmoment

M.ss Nm Effektives Drehmoment

My Nm Verlustdrehmoment

n min~! Drehzahl

'Einheit von e hiingt von der betrachteten Energieart ab
2Einheit von f hiingt von der betrachteten Energieart ab



VIII

Symbol Einheit Grofie

D 3 Basisvariable der Bondnomenklatur: Impuls
P bar Druck

Ap bar Druckdifferenz

Do bar Umgebungsdruck

Pa bar Druck am Verbraucheranschluss A
PB bar Druck am Verbraucheranschluss B
prL bar Lastdruck

Aprs bar Load Sensing Druckregeldifferenz
pp bar Pumpendruck

PRrs bar Riickspeisedruck am Hydromotor
Psys bar Systemdruck

pst bar Steuerdruck

pr bar Tankdruck

P Index Pumpe

P kW Leistung

P, kW Antriebsleistung

Pous EW Ausgangsleistung

P, kW Eingangsleistung

Py kW Elektrische Leistung

Prya kW Hydraulische Leistung

Prcch tin kW Lineare, mechanische Leistung
Prcchrot kW Rotatorische, mechanische Leistung
Py kW Nutzleistung

Py kW Verlustleistung

q —4 Basisvariable der Bondnomenklatur: Weg, Verschiebung
Q l/min Volumenstrom

Qess l/min Effektiver Volumenstrom

Qr l/min Lastvolumenstrom

Qra l/min Volumenstrom, duflere Leckage

3Einheit von p hiingt von der betrachteten Energieart ab
4Einheit von q hiingt von der betrachteten Energieart ab



Symbol Einheit Grofle

Qri l/min Volumenstrom, innere Leckage

Qp l/min Pumpenforderstrom

Qun l/min Theoretischer Volumenstrom

Qv l/min Verlustvolumenstrom

s m Verschiebung, Weg

s J/(K - s) Entropiestrom

soll — Index fiir Sollwert

Sp — Index Speichereinheit bzw. Speicherhydrostat
t s Zeit

At s Zeitabschnitt

tsp s Zeit eines Arbeitsspiels

U \% Elektrische Spannung

v m/s Geschwindigkeit

Vv em? Férder-/Schluckvolumen

Vv cm? Motorschluckvolumen

Vitaz em? Maximales Forder-/Schluckvolumen
Vp cm? Pumpenfordervolumen

w J Arbeit, Energie

AW J Arbeit, Energie (Differenz)

Whin J Kinetische Energie

Wot J Potenzielle Energie

T K Temperatur

T - Index Tank

x % Ventilschieberauslenkung

Tnaz % Maximale Ventilschieberauslenkung

zZU

Index fiir zulaufend



Symbol Einheit Grofie

« % Hydrostatenschwenkwinkel

ap - Drosselbeiwert

Opnaz % Maximaler Hydrostatenschwenkwinkel
oy % Schwenkwinkel Hydromotor

ap % Schwenkwinkel Pumpe

n % Wirkungsgrad

g % Gesamtwirkungsgrad

Nhm % Hydraulisch-mechanischer Wirkungsgrad
Mool % Volumetrischer Wirkungsgrad

s % Theoretischer Wirkungsgrad

A — Beurteilungskenngrofe fiir Betriebsstrategien
P kg/m? Dichte

v m?/s Kinematische Viskositit

w rad/s Winkelgeschwindigkeit



Xl

Abkiirzungen

Abkiirzung Erklirung

AP
BP

C

CC
DDP
DFCU
ELKO
HM

MTF
MV
LS
0]¢)

SMES
TF
Vheg
Va

Ve

Arbeitspunkt

Betriebspunkt

Kapazitat

Closed-Center (geschlossene Mittelstellung)
Digital Displacement Pump

Digital Flow Control Unit

Elektrischer Kondensator

Hydromotor

Induktivitét

Modulierbarer Transformator
Mehrverbraucher

Load Sensing

Open-Center (offene Mittelstellung)
Regler oder Regeleinrichtung
Supraleitende magnetische Energiespeicher
Transformator

Regenerationsventil

Ventil A

Ventil B



