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Druck an der Schieberstirnseite 2

Lastdruck am Stellkolben

Lastdruck am Ventilschieber
Lastdruckdnderung am Ventilschieber
Versorgungsleistung

Druckdifferenz

Volumenstrom

Nulldurchfluss

maximaler Volumenstrom bei p,
Volumenstrom durch Vorsteuerung
Nulldurchfluss durch Hauptstufe

interne druckabhingige Leckage der Pumpe
maximaler Pumpenvolumenstrom
theoretischer Pumpenvolumenstrom

externe Leckage des Motors

externe Leckage der Motorseite A

externe Leckage der Motorseite B

interne Leckage des Motors

interne druckabhéngige Leckage des Motors
interne drehzahlabhéngige Leckage des Motors
theoretischer Motorvolumenstrom
Volumenstrom vom/zum Anschluss A
abflieBender Steuervolumenstrom auf Seite A
zuflieBender Steuervolumenstrom auf Seite A
Volumenstrom vom/zum Anschluss B

abflieBender Steuervolumenstrom auf Seite B

bar
bar
kW
kW
kW
bar
bar
bar
bar
bar/s
kW
bar
1/min
/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
I/min
I/min
I/min
I/min
I/min
/min
1/min
I/min
1/min
1/min
/min

I/min
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zuflieBender Steuervolumenstrom auf Seite B
Lastvolumenstrom

maximaler Volumenstrom
Nennvolumenstrom

Volumenstrom des Stellsystems

gesamter Schaltvolumenstrom
Schaltvolumenstrom auf Seite A
Schaltvolumenstrom auf Seite B

gesamter Splilvolumenstrom
Spiilvolumenstrom auf Seite A
Spiilvolumenstrom auf Seite B

theoretischer lastfreier Ventilvolumenstrom
Lastvolumenstrom der Ventilvorstufe
theoretischer Volumenstrom der Ventilvorstufe
Vorsteuervolumenstrom im Ventil
Ausgangswiderstand

Eingangswiderstand

Messwiderstand

Hydraulischer Widerstand

Innenwiderstand der Torquemotor-Spule
Zyklusdauer

Zeitkonstante des AC-Motors (PT;-Verhalten)
hydraulische Zeitkonstante

Zeitkonstante bei stromproportionaler
Ansteuerung

mechanische Zeitkonstante

Zeitkonstante bei spannungsproportionaler
Ansteuerung

Zeitkonstante des Ventils

Zeitkonstante des Zylinders
Verzogerungszeitkonstante des Regelgliedes
Vorhaltzeit des Regelgliedes

Zeit

/min
1/min
1/min
/min
1/min
I/min
I/min
1/min
1/min
/min
1/min
1/min
1/min
/min
1/min
bar min/l
bar min/I
Q

bar min/l
Q
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aus
ein

umess

Uy
Uymax
Vo

14

Anregelzeit

Spannung

Ausgangsspannung des Operationsverstirkers
Eingangsspannung des Operationsverstirkers
Messspannung

Spannung an der Torquemotor-Spule
Spannung am Frequenzumrichter
Spannungsbegrenzung am Frequenzumrichter
Olvolumen

geometrisches Fordervolumen der Pumpe
(Primérseite)

maximales geometrisches Fordervolumen der
Pumpe

geometrisches Schluckvolumen des Motors
(Sekundérseite)

maximales geometrisches Schluckvolumen des
Motors

Volumen des Kompressionsraumes A
Volumen des Kompressionsraumes B
hydraulische Verstarkung
Kreisverstarkung

Kreisverstiarkung der drehzahlgeregelten
Konstantpumpe

Kreisverstarkung des Stellsystems
mechanische Verstirkung

Momenten-Signal-Verstirkung des
Verstellmotors

Druck-Signal-Verstarkung
Druck-Signal-Verstarkung
Volumenstrom-Signal-Verstirkung
Volumenstrom-Druck-Verstarkung

Volumenstrom-Druck-Verstarkung des
Torquemotors

Volumenstrom-Signal-Verstirkung

<< << < <<?®

cm?/U

cm?
cm?
bar/(l/min)

rad/s/(Nm)
Nm/A

bar/A
bar/mm
(/min)/A
(I/min)/bar
(I/min)/bar

(I/min)/mm
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tot
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ymax
ymax
Vv

Py
YV max

YV max

aD,ab

aD,le
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Volumenstrom-Signal-Verstiarkung des
Torquemotors

Totvolumen des Kompressionsraumes
Ventilverstarkung

Volumenstrom-Druck-Verstarkung des
Stellventils

Volumenstrom-Weg-Verstiarkung des
Stellventils

Wegverstiarkung

Sollwert, allgemein

Weg

Geschwindigkeit

Beschleunigung

Zylinderposition

maximaler Weg

maximale Geschwindigkeit

Stellweg

Stellgeschwindigkeit
Stellbeschleunigung

maximaler Stellweg

maximale Stellgeschwindigkeit
Ventilschieberweg
Ventilschiebergeschwindigkeit
Ventilschieberbeschleunigung
maximaler Ventilschieberweg
maximale Ventilschiebergeschwindigkeit
Flachenverhéltnis des Zylinders
Durchflusskoeffizient der Ablaufdiise
Durchflusskoeftizient der Zulaufblende
Drehwinkel, Phasenwinkel
Drehwinkel des Motors
Winkelgeschwindigkeit des Motors
Winkelbeschleunigung des Motors
Oltemperatur

(I/min)/bar

cm?
mm/A

(I/min)/mm
(I/min)/mm

mm/A

rad
rad
rad/s
rad/s?
°C
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@,

@ 50

Wy
23
Wy
@t
Wy
(PN

W7z min

Kreisfrequenz

Eigenkreisfrequenz

-90°-Kreisfrequenz

Kennkreisfrequenz des elektrischen Systems
Kennkreisfrequenz des hydraulischen Systems
Kennkreisfrequenz des Stellsystems
Kennkreisfrequenz des Ventils
Kennkreisfrequenz des Torquemotors
Eigenkreisfrequenz des Zylinders
Bezugseigenkreisfrequenz des Zylinders

minimale Eigenkreisfrequenz des Zylinders



