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Tag des öffentlichen Kolloquiums: 20. Oktober 2017
Gutachter der Dissertation: Prof. Dr.-Ing. Armin Dekorsy

Univ. Prof. Dipl.-Ing. Dr.-Ing. Norbert Görtz
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Görtz von der Technischen Universität Wien für das rege Interesse an
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Zeit, diese präzise und umfänglich zu beantworten. Den Herren Matthias
Woltering und Dr.-Ing. Florian Lenkeit gilt mein ganz besonderer Dank
für die zahlreichen fachlichen Diskussionen, die meine Arbeit zweifelsohne
bereicherten. Ganz besonders hervorzuheben ist dabei die freundschaftliche



IV

Zusammenarbeit mit Herrn Matthias Woltering, auf der ein wesentlicher Teil
dieser Arbeit aufbaut. Ihm sowie Herrn Yalei Ji, Herrn Ban-Sok Shin sowie
Herrn Tobias Schnier verdanke ich die sorgsame Durchsicht dieser Arbeit.
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