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Zusammenfassung

Diese Arbeit befasst sich mit der Bestimmung des Erfassungsbereichs der axialsymmetri-
schen Aaberg-Absaugung. Im Fokus liegt die Beschreibung und Modellierung des Erfas-
sungsbereiches dieser lokalen Absaugung, die eine Absaugung mit einem radialen Frei-
strahl kombiniert. Bisher wird die Erfassung der Aaberg-Absaugung in der Literatur
mit der Erfassungsgeschwindigkeit oder der A-Kurve beschrieben. In der vorliegenden
Arbeit werden diese stromungstechnischen Parameter kritisch hinterfragt und in ihrer
anwendungsbezogenen Giiltigkeit untersucht. Dazu werden die Stromungsfelder und Er-
fassungsbereiche verschiedener Betriebszustinde einer Aaberg-Absaugung messtechnisch
und numerisch analysiert.

Die Untersuchungen zeigen, dass die Parameter Erfassungsgeschwindigkeit und die A-
Kurve in der beschriebenen Form nicht dazu geeignet sind, den Erfassungsgrad vorher-
zusagen. Aus der Betrachtung des instationdren Verlaufs der A-Kurve wird aufgezeigt,
dass alle A-Kurven den Bereich zwischen maximaler und minimaler Erfassung abdecken
und so zur Beschreibung des Erfassungsbereichs genutzt werden kénnen. Aus den Un-
tersuchungen werden ebenfalls Auslegungskriterien fiir die Aaberg-Absaugung erarbeitet,
die einen grofen Erfassungsbereich gewiihrleisten und die Erfassungsreichweite auf der

Absaugachse in Abhéngigkeit vom Betriebspunkt und Erfassungsgrad bestimmen.

Industrielle Liftung, lokale Absaugung, Aaberg, Reexs, Erfassungsbereich



II

Abstract

This thesis deals with the determination of the capture area of the axially symmetrical
Aaberg exhaust system. The focus is on the description and modelling of the capture
area of this local exhaust system, which combines an exhaust with a radial jet. Up
to now, the detection of the Aaberg exhaust has been described in the literature with
the capture velocity or the A-curve. This thesis critically analyses these fluid dynamic
parameters and examines their validity. For this purpose, the flow fields and capture areas
of different operating points of an Aaberg exhaust system are analysed by measurements
and numerical methods.

The studies show that the parameters capture velocity and the A-curve in the described
form are not suitable for predicting the capture efficiency. Considering the unsteady char-
acteristic of the A-curve, it is shown that all A-curves cover the range between maximum
and minimum capture rate and can thus be used to describe the capture area. Based on
the studies, design criteria for the Aaberg exhaust system are also defined which guaran-
tee a large capture area and which determine the capture distance on the exhaust axis as

a function of the operating point and capture efficiency.

Industrial Ventilation, local ezhaust, Aaberg, Reexs, capture area
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