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ABKURZUNGEN UND FORMELZEICHEN

Abkiirzungen und Formelzeichen

In Klammern ist fiir jedes Zeichen das Kapitel des ersten Auftretens angege-

ben.

Falls in der Definition Begriffe aus dem Index verwendet werden, sind diese

durch einen Pfeil (—) gekennzeichnet.

Abkiirzungen und Kennzeichnungen

A — Anatomischer Gegenkiefer
a Begrenzungslinie — Fossa - Préparationsrand
b Grat Hockerspitze - Praparationsrand
CAD/CAM Computer-Aided Design and Manufacturing
C++ Programmiersprache
¢ Grat — Fossa - Hockerspitze
F 1) — Funktioneller Gegenkiefer
2) — Fossa
FGP Functionally Generated Path
K Kontaktpunkt
OK Oberkiefer
R Punkt auf dem Préparationsrand
S Hockerspitze
UK Unterkiefer
3D dreidimensional
Formelzeichen

Arabische Grofibuchstaben

OX

D min

Kurven- bzw. Flichenanschluf;

X=0: stetig; X=1: einfach differenzierbar
Minimale Wandstéirke einer Keramikrestauration
Kraft im Kontaktpunkt einer Kaufldche
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Normalkomponente von F'
Tangentialkomponente von F

Dreieck auf dem Oberkiefer

Dreieck auf dem Unterkiefer

Rotationsmatrix, Anteil von T

Index fiir Praparationsrand

Flachenelement des — anatomischen Gegenkiefers
Flachenelement des — funktionellen Gegenkiefers
Index fiir Hockerspitze

homogene Transformationsmatrix
Translationsmatrix, Anteil von T

Bogenlange einer rdumlichen Kurve z(z,y)
Dreiecksebene

Arabische Kleinbuchstaben

S ~ x> o o

np

ESEERS]

Td
Tm

Tp

— bucco-linguale (— bucco-palatinale) Kronenbreite
Bernstein-Bézier-Koeffizient

Drehachse einer Rotation (Anteil von T')
Anfangssteigung

Langenparameter einer rdumlichen Kurve z(z, y)
Gratexponent

Normalenvektor des Dreiecks P

Normalenvektor des Dreiecks )

Stiitzpunkt auf dem Oberkiefer

Stiitzpunkt auf dem Unterkiefer

Abstand von der momentanen Unterkiefer-Drehachse

Abstand eines — distalen Zahnrandes von dieser Achse

Abstand des — mesialen Zahnrandes von dieser Achse
Verzeichnung des Oberkieferkontaktpunktes p
Verzeichnung des Unterkieferkontaktpunktes ¢
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s Ableitungssprung (6.1)
U Baryzentrische Koordinate (7.3.2)
v Baryzentrische Koordinate (7.3.2)
w Baryzentrische Koordinate (7.3.2)
T Koordinate; positiv nach links (4.1)
Az Translation oder Abstand nach links / rechts (4.1)
Y Koordinate; positiv nach — ventral (4.1)
Ay Translation oder Abstand nach — ventral / — dorsal ~ (4.1)
z Koordinate; positiv nach — caudal (4.1)
Az Translation oder Abstand nach — caudal / — cranial ~ (4.1)
Za dz/ox (7.3.2)
Ziz dzi/dx (7.3.2)

Griechische Buchstaben

a 1) Richtungscosinus der Drehachse e beziiglich (4.2.1)

2) Winkel der resultierenden Kontaktkraft (z/z-Ebene) (8.4.2)
B 1) Richtungscosinus der Drehachse e beziiglich y (4.2.1)

2) Winkel der resultierenden Kontaktkraft (y/z-Ebene) (8.4.2)
y Richtungscosinus der Drehachse e beztiglich z (4.2.1)
A Fehlerma$ fiir den Abstand zweier Kontaktpunkte (4.1)
9 Drehwinkel einer Rotation R (4.2.1)
o Gewichtsfunktion zur Berechnung von Ableitungsdaten (7.4)
© Kiefersffnungswinkel um die z-Achse (4.1)
w Gewichtsfunktion zur Berechnung von Ableitungsdaten (7.4)

Schreibweise

Die in abgesetzten und zentrierten Formeln auftretende Summendarstellung
b
>.¢
a

ist identisch mit der im Text verwendeten Schreibweise 3" C.



