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ABK�URZUNGEN UND FORMELZEICHEN 1

Abk�urzungen und Formelzeichen

In Klammern ist f�ur jedes Zeichen das Kapitel des ersten Auftretens angege-

ben.

Falls in der De�nition Begri�e aus dem Index verwendet werden, sind diese

durch einen Pfeil (!) gekennzeichnet.

Abk�urzungen und Kennzeichnungen

A ! Anatomischer Gegenkiefer (2.2.4)

a Begrenzungslinie ! Fossa - Pr�aparationsrand (6.2.2)

b Grat H�ockerspitze - Pr�aparationsrand (6.2.2)

CAD/CAM Computer-Aided Design and Manufacturing (2.3)

C++ Programmiersprache (3.2.2)

c Grat ! Fossa - H�ockerspitze (6.2.2)

F 1) ! Funktioneller Gegenkiefer (2.2.4)

2) ! Fossa (6.2.2)

FGP Functionally Generated Path (2.2.4)

K Kontaktpunkt (6.2.4)

OK Oberkiefer (4.2.2)

R Punkt auf dem Pr�aparationsrand (6.2.2)

S H�ockerspitze (6.2.2)

UK Unterkiefer (4.2.2)

3D dreidimensional (2.3.1)

Formelzeichen

Arabische Gro�buchstaben

C
X Kurven- bzw. Fl�achenanschlu�;

X=0: stetig; X=1: einfach di�erenzierbar (5.2)

Dmin Minimale Wandst�arke einer Keramikrestauration (6.1)

F Kraft im Kontaktpunkt einer Kau
�ache (2.1.4)



2 ABK�URZUNGEN UND FORMELZEICHEN

FN Normalkomponente von F (2.1.4)

FT Tangentialkomponente von F (2.1.4)

P Dreieck auf dem Oberkiefer (4.1)

Q Dreieck auf dem Unterkiefer (4.1)

R Rotationsmatrix, Anteil von T (4.2.1)

R Index f�ur Pr�aparationsrand (6.1)

SA Fl�achenelement des ! anatomischen Gegenkiefers (4.3)

SF Fl�achenelement des ! funktionellen Gegenkiefers (4.3)

S Index f�ur H�ockerspitze (6.2.2)

T homogene Transformationsmatrix (4.2.1)

V Translationsmatrix, Anteil von T (4.2.1)

L Bogenl�ange einer r�aumlichen Kurve z(x; y) (6.2.3)

E Dreiecksebene (7.4)

Arabische Kleinbuchstaben

b ! bucco-linguale (! bucco-palatinale) Kronenbreite (6.2.1)

c Bernstein-B�ezier-Koe�zient (7.3.2)

e Drehachse einer Rotation (Anteil von T ) (4.2.1)

k Anfangssteigung (6.3.2)

l L�angenparameter einer r�aumlichen Kurve z(x; y) (6.2.3)

n Gratexponent (6.2.3)

nP Normalenvektor des Dreiecks P (4.2.1)

nQ Normalenvektor des Dreiecks Q (4.2.1)

p St�utzpunkt auf dem Oberkiefer (4.1)

q St�utzpunkt auf dem Unterkiefer (4.1)

r Abstand von der momentanen Unterkiefer-Drehachse (4.1)

rd Abstand eines ! distalen Zahnrandes von dieser Achse (4.1)

rm Abstand des ! mesialen Zahnrandes von dieser Achse (4.1)

rp Verzeichnung des Oberkieferkontaktpunktes p (4.1)

rq Verzeichnung des Unterkieferkontaktpunktes q (4.1)



ABK�URZUNGEN UND FORMELZEICHEN 3

s Ableitungssprung (6.1)

u Baryzentrische Koordinate (7.3.2)

v Baryzentrische Koordinate (7.3.2)

w Baryzentrische Koordinate (7.3.2)

x Koordinate; positiv nach links (4.1)

�x Translation oder Abstand nach links / rechts (4.1)

y Koordinate; positiv nach ! ventral (4.1)

�y Translation oder Abstand nach ! ventral / ! dorsal (4.1)

z Koordinate; positiv nach ! caudal (4.1)

�z Translation oder Abstand nach ! caudal / ! cranial (4.1)

zx �z=�x (7.3.2)

zi;x �zi=�x (7.3.2)

Griechische Buchstaben

� 1) Richtungscosinus der Drehachse e bez�uglich x (4.2.1)

2) Winkel der resultierenden Kontaktkraft (x=z-Ebene) (8.4.2)

� 1) Richtungscosinus der Drehachse e bez�uglich y (4.2.1)

2) Winkel der resultierenden Kontaktkraft (y=z-Ebene) (8.4.2)


 Richtungscosinus der Drehachse e bez�uglich z (4.2.1)

� Fehlerma� f�ur den Abstand zweier Kontaktpunkte (4.1)

# Drehwinkel einer Rotation R (4.2.1)

� Gewichtsfunktion zur Berechnung von Ableitungsdaten (7.4)

' Kiefer�o�nungswinkel um die x-Achse (4.1)

! Gewichtsfunktion zur Berechnung von Ableitungsdaten (7.4)

Schreibweise

Die in abgesetzten und zentrierten Formeln auftretende Summendarstellung

bX

a

C

ist identisch mit der im Text verwendeten Schreibweise
Pb

aC.


