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8. Zusammenfassung und Ausblick 251

A. Anhang 255
A.1. Kraftdichte im elektromagnetischen Feld . . . . . . . . . . 256

A.1.1. Maxwellscher Spannungstensor . . . . . . . . . . . 256
A.1.2. Allgemeine Lorentzkraft . . . . . . . . . . . . . . . 259

Literaturverzeichnis 263




